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Analog aramkordok modellezése

= Rendszeregyenlet i
= Transzformacio s-sikbol z-sikba J C
= Bilinedris transzformacié -, T
" |[mpulzus invarians transzformacio $
= Euler mdédszerek
H(s) _RSiR_scR+1
Bilinearis transzformacio:
H(z)=7,= 11 T+ ZRCT-'I—-IETZ_—12RC)Z‘1
Tz T 1RC +1

Rendszeregyenlet:

ylk] = T+ 2RC (2RC—T)ylk — 1] + Tulk] + u[k — 1))
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Nemlinearitas

= Allapotvaltozds leirds

, 1 1
U, __EUC-I_El ) ) Uy,
> U/=——U,+=Ipo(1—e Ur
i = f(Upe — U ReUeTghetime T
D\
A T
Gyakori megoldasok:
-V C R ,
/\l —— = Euler mdédszerek
N = Runge-Kutta mddszerek
$ - (RK2, RK4)
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Gyakori megoldasok

= E|l6relépd Euler modszer
= Hatralépd Euler modszer
= Runge-Kutta modszerek

El6relépd Euler:

J[k+1] - U,k 1 1
} = z [ i A]t 2 [ ] = _ﬁuc[k] +El(Ube[k] - Uc[k])
A A
Y € RUM = (U~ g@Uclk 1]+ iUyl — 1] = Ulke— 1)
N/ Hatralépd Euler:
. Ukl -Uk—1] 1 1
$ At - _R_CUc[k] + El(Ube[k] - Uc[k])
k] = RC k-1 AtR Upelk| — U,k
Uelk] = ooVl = 1]+ oo i(Uel] — U[K])
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K-modszer

= Feltevés: szétbonthatd egy linearis dinamikus és
egy nemlinearis memoria nélkili részre
x(t) = L(y(@®), u(®))
y(t) = fyr(x(t))
= Bilinearis transzformacié utan:
x[n] = Ky[n] + p[n] =
pln] = L*(y[n], u[n]),
y[n] = fyr(pn] + Ky[n])
= gy a szamitdsi probléma y[n] = fy.(p[n] + Ky[n])
egyenletre korlatozodik

= Dini-tétel alkalmazasa
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K-modszer

Y
L J l U
.‘—
L K L*
* YE
+
X P
Y
¥ u
.‘—
InL L*
T YE
P

© BME-MIT 2024

- Méréstechnika és
Informaciés Rendszerek
Tanszék

6. folia



K-modszer

w' =Aw + Bu + Cy
x =Dw+ Eu+Fy

y=7fx)

INL L*
T YE

= Osszességében:
p[n] = DHw|n — 1] + DJu|n — 1] + DGy[n — 1] + (D] + E)u|n]

y = f(pln] + Ky[n])
wn] = Hw[n — 1] + J(u|n] + uln — 1]) + G(y|n] + y|n — 1])
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Dini-tétel

s Fuy) =02 20> letezik g(x), f(x, g(x)) = 0
any:yO

az (xg, o) kornyékén
= A miesetlinkben: fy;(p +ky) —y =20

of 4 /
- Haa_fNL(p+ky)k—1¢O,azaZfNL(p+ky)i

%, akkor g(x):y = y,, p = x — ky linearis
transzformaciot alkalmazva fy; -re egy adott p-re
megkapjuk y értékét

)=y, ptky=x= fy(p+ky)=y
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Az erositd aramkore
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Az erositd aramkore
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Az erositd aramkore
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Az erositd aramkore
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Demo

= Tiszta gitar jel

=N\

= A plugint alkalmazva ra

=N\

= Egy gitarlada plugint még hozzarakva

=N\

1=
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Elvégzett feladatok

" Modellezés K-modszerrel
" EgyszerUbb aramkorok megvaldsitasa

= Tube Screamer Clipping Stage modellezése, és ennek
megvalositasa Matlab-ban valds id6ben

" Ennek megvalositasa elGre- és hatralépd Euler
modszerekkel

= VST3 plugin irasa az erdsité aramkorje alapjan

= Kulon részei Matlab-ban megvalositva
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Tovabbfejlesztési lehetbségek

A tone stack megvalodsitasa

A torzitas okozta felharmonikusok
atlapoldodasanak megakadalyozasa

" |[nterpolacio, majd decimalas
A torzito részben figyelembe venni a miveleti
erositd levagasat

lgényesebb GUI
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