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Manapsag, a sokasodd elektronikus eszk6zok vilagaban egyre gyakrabban merll fel az
elektromagneses kompatibilitas fogalma. Mar minden tervez6 mérndk szamara ismert rovidités az
EMC. Nem csoda, hiszen szabvanyositotték is az eljardst, amely ennek a paraméternek a vizsgalatara
szolgél. igy biztosak lehetiink abban, hogy a megvésarolt eszkdzeink kisugéarzasa az egészséguigyi
hatarérték alatt marad, s nem fogja zavarni egy mar régebbi berendezésiink mikodését sem.

Ennek ellenére eléfordulnak olyan specialis esetek, ahol ezek az EMC vizsgalatnak és
hatarértékeknek megfeleld értékek még mindig megengedhetetleniil magasak. Természetesen itt nem
arrol van szd, hogy egy bolti forgalomba keriilé eszkéz nem tud miikédni a til erés magneses tér
miatt. De a fejleszté laboratériumokban igenis eléfordulhat, hogy a pontos mérésekhez a mérési
elrendezés egészének, vagy csak a magneses hatésra érzékeny egységeinek arnyékol asa szilkséges.

Magneses arnyékolasnak két lehetséges mddja van. Passziv arnyékolésrdl beszélink, ha az
arnyékol6 rendszer nem fogyaszt energidt. Magneses tér esetben ez Ugy valosithatd meg, ha egy
teljesen zart vasbol vagy valamilyen magnesezhetd 6tvozetbdl késziilt dobozba zarjuk a rendszert. A
zartsag annyira szigoru feltétel, hogy akkora nyilast sem képezhetiink a doboz faéra, ahol mondjuk
két vezeték fér csak be. JoI lathatd, hogy ez nem jarhatd Ut. A masik modszer az aktiv arnyékolas. Itt
arrdl van sz6, hogy a jelenlévd magneses mezo6t valamilyen méodszerrel mérjiik, majd egy ellentétes
irényd, de azonos nagysagu teret generalva a kivant helyen null-teret kapunk, mely az eredeti té&r és a
generalt tér 6sszegeként all eld. A dolgozat ezen, masodik tipusti megoldast jarja koriil és bemutat egy
konkrét megvaldsitast is. A problémat neheziti, hogy a térerdsséget a koordinatarendszer mind a 3
iranyaban mérni kell és ebbdl kdvetkezden kiilon-kiilon kompenzalni is.

A megvaldsitott rendszer Hall szenzoros érzékeldkkel méri a teret, és killonleges nagy méretii
légmagos tekercseket hasznd beavatkozoként. A jel feldolgozédsa egy Analog Devices 21061
lebegbpontos DSP segitségével torténik. Az eljaras rezonatoros szabalyozasi kort valosit meg, és a
szilkséges rezonétorfrekvenciakat adaptiv fourier analizétor (AFA) segitségével 6énmaga hatarozza
meg. A fentiekbdl kitlinik, hogy a rendszer csak periodikus tér elnyomasara alkalmas és nincs
felkészitve impulzusszerli 6sszetevok detektalasara. Szerencsére azonban a minket koriilvevo tér nagy
része a tapegységek, monitorok, generatorok és a fold magneses tere altal 1étrehozott dsszetevokbol
all, amelyek periodikusak és a legjelentésebb részilk az 50 Hz-es halozati frekvencian és
felharmonikusain tal &l hato.

A dolgozat megvizsgalja az algoritmus alkalmazhat6sagét és korlétjait, részletesen ismerteti és
elemzi a rezonatoros zajelnyomé struktira és az AFA mikodési elvét. Bemutatja a rendszer
megépitése soran felmeriild kérdéseket, a szenzorokat magaba foglald analdog aramkort, melyhez
nyomtatott aramkor tervezése is tartozik, atekercsek méretezési és fizikai kialakitasanak probléméit
és a szabdlyozasi kor stabilitasahoz szilkséges paraméterek bemérésenek modszerét. A feladat szerves
része volt a vezerld szoftver és a paraméterek bemérését végzd program implementaldsa is, mellyel a
dolgozat kiilon fejezete foglalkozik. A dolgozat végll ismerteti a kész rendszerrel végzett méréseket és
ezek eredményeit.



