GPS-alapu nyomvonalkovetd megvalositasa DSP-n
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A GPS technolégia egyre konnyebben elérhetd, igy az alkalmazasok egyre szélesebb korében
meriil fel a hasznalata. Egy érdekes, az agrarszférdbdl szdrmazo alkalmazas a
nyomvonalkdvetés, vagy mas néven parhuzamos nyomvezetés. Egy nyomvonalkoveto eszkoz
mezOgazdasagi jarmivek (traktor, kombajn) vezetdinek nyljt segitséget abban, hogy a
munkavégzéskor a jarmii egyenes vonalban, parhuzamos nyomon haladva, atfedések és
kihagyasok nélkiil jarjon végig egy szantofoldet. A késziilék GPS poziciok alapjan
folyamatosan jelzi a vezetonek, ha a kormanyzasban korrigalni kell. A feladat harom részbd6l
all.

Az elsé részben a nyomvonalkovetd algoritmust fejlesztettik ki, elészor MATLAB
kornyezetben, majd ezt digitalis jelfeldolgozé processzorra (DSP-re) implementaltuk. A
feladat annak a biztositdsa volt, hogy egy adott teriiletet egyenes vonalakbol Osszeallitott
palyan jarjon be a jarmi. A teriilet felvétele a sarokpontok rogzitésével torténik. A mozgas
soran minden aktudlis pozicio tavolsadgat kiszamitjuk az adott referencia egyenestol, és igy
kapjuk a hibat, amelyet korrigalni kell. A feladathoz felhasznalt DSP fejleszt6i kartya
segitségével biztositunk egy interfészt a felhasznald és a program kozott. Ezzel torténik a
referenciapontok felvétele, a rendszer vezérlése, a mérések loggolasa.

A feladat masodik része volt a GPS vevobdl érkez6 pozicid adat pontossaganak novelése egy
kiilsé gyorsulasmérd segitségével. Ennek megoldasara egy Kalman-sziiré alapt algoritmust
valésitottunk meg.

A feladat harmadik része a fejleszt6i kartydhoz sziikséges hardver bovitések megtervezése és
megépitése volt. Egyrészt egy szintilleszté aramkorre volt sziikség a GPS vevo egység, illetve
a jelfeldolgozd processzor kozott, amely elvégzi a sziikséges jelkonverziot, masrészt egy
gyorsulasmérot kellett illeszteni a DSP-hez soros porton keresztiil.
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