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Az élet szamos teriletén kovetelmény a nem kivant rezgések és zajok csokkentése,
elnyomésa. Ez egészen sokaig csak passziv eszkdzokkel, szigeteléssel volt megoldhato,
napjainkban azonban mar lehetséges a nehézkes szigetelést kis helyigényt aktiv
beavatkozokkal helyettesiteni. Az ilyen rendszerek Iényege az, hogy ugy allitanak be tovabbi
rezgéskeltoket, hogy a kivant helyeken a nemkivanatos rezgés €s az ellenrezgés kioltsa
egymast. Az itt felmeriil6 jelfeldolgozési problémak hatékonyan csak digitalis jelfeldolgozé
processzorokkal (DSP) oldhatékeg. A ma elterjedt algoritmusok f6 elve megegyezik: két
bemenetuk kdzuhz egyik a referencia, ami a rezgés f6 jellemzoéinek mérésére szolgal,

amelyek alapjan az ellenrezgés valamilyen uton eldallithatd. A masik bemenet a
rezgésmentesitett helyen elhelyezett érzékel6bdl szarmazik, ezt hibajelnek nevezik. Az
algoritmusok célja ennek a jelnek a minimalizadlasa, amit a beavatkozo jellel vezérelt
rezgéskeltdvel érnek el.

Az algoritmusok kozott hatékonysaguk €s egyszeriiségiik miatt kiemelked6 helyet foglalnak

el az LMS és ennck tovabbfejlesztésével eloallt algoritmusok. A gyakorlatban is elterjedt,
stabilitds novelése céljabdl kifejlesztett XLMS algoritmus is ezek kdzé tartozik, viszont
Iényeges hatranya, hogy a konvergenciaideje sok esetben elviselhetetlenll nagy. A probléma
megoldasara a BME Méréstechnika és Informacios Rendszerek Tanszékén folytatott ilyen
irAnyu kutatas egyik elméleti eredménye az EXLMS algoritmus. Ennek elméleti tulajdonséagai
igen jok, azonban é&tfogd gyakorlati vizsgalatara még nem kerult sor. Mivel a rezgések
rendszerint forgomozgasbol szadrmaznak, nagymértékben periodikus jelnek tekinthetok.
Jellemzo6 rajuk, hogy a legtobb gyakorlati esetben frekvenciajuk idében lassan valtozhat, és

ennek soran a felharmonikus-tartalom is médosulhat. Bar az emlitett algoritmus-csalad jol
viselkedik altalanos esetben, itt jobb eredményt lehet elérni a jel emlitett tulajdonsagainak
kihasznalasaval. Ezt szem elétt tartva sziiletett a Tanszéken az adaptiv Fourier analizis (AFA)

nevil algoritmus. Ennek 1ényege, hogy a jel alapharmonikusanak frekvencigjat folyamatosan

becsli, a felharmonikusokat pedig az alapharmonikushoz igazitott rezonatorok segitségével
kozeliti.

Dolgozatomban attekintem az aktiv rezgéscsokkentés eddigi eredményeit, és a rokon
probléméanak tekintheté zajcsokkentéssel egylitt megvizsgalom a fent emlitett algoritmusok
megvalositasi  lehetoségeit, viselkedését. Megvizsgalom a kiilonb6zd pontossaga
szamabrazolasok, tovabba a fixpontos ¢és lebegbpontos abrazolas hatasat az XLMS és
EXLMS algoritmus viselkedésére. Ehhez a szimulaciokat Matlab kérnyezetben végzem. A
rezgéscsokkentést a gyakorlatban EXLMS és AFA algoritmussal valésitom meg egy
lebegépontos DSP kartyan (Sharc 21061). A mérésekhez egy egyszerti, a fenti két bemenet-

egy kimenet modellnek megfelel$ egy szabadsagfoku rezgé rendszert hasznalok.



