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Prajcer Daniel (PPPV3J)

szigorld villamosmérndk hallgato részére

Induktiv rotorpozicio-szenzor elektronikus
kormanyrendszerekhez

A mai modern gépjarmiivekben egyre inkabb kezdenek elterjedni az elektromos rasegitésii
kormanyrendszerek, melyeknek fontos szerepe van a jarmiivek biztonsagtechnikai és
kényelmi funkcidinak megvalositdsaban, kornyezetvédelmi jellemzdinek javitdsaban. A
kormanyrendszer részét képezi egy forgd pozicio-jeladd, amely tobbek kozott a
kormanyrasegitést biztositd allandomagneses villamos gép szabalyzasdhoz sziikséges
poziciojelet biztositja.

Jelenleg a szogpozicio-meghatarozas egy magneses elvii szenzorral torténik, melynek egyik
hatranya, hogy a kiilsd alacsony frekvencidgju magneses tér a szoghelyzetmérésben
elfogadhatatlan mértékii hibat okozhat. A feladat az emlitett hibaforrds okozta pontatlansag
elkeriilése céljabol az induktiv érzékelési technoldgia részletes megismerése. Egy 1étezo
megoldast kinal a Texas Instruments, mely az LDCI1000 tipusti induktiv elven miikddo
aramkorét ajanlja hasonld alkalmazasra. A feladat megolddsa soran cél ezen termék
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A hallgato6 feladatanak a kdvetkezokre kell kiterjednie:

A szenzorral szemben tdmasztott kovetelmények megismerése

Induktiv szenzorok miikodésének megismerése

Meglévd magneses elvii megoldassal vald 6sszehasonlitdsa

TI LDC 1000 alapt szenzor miikddésének megismerése

A szenzor méretezése, megeépitése

A megtervezett szenzor miikddésének ellendrzésére alkalmas mérési dsszeallitas
elkészitése

o Mecérések végrehajtasa és kiértékelése, tovabbi fejlesztési iranyok megfogalmazasa

Tanszéki konzulens: Dr. Sujbert Laszlo, docens
Kiils6 konzulens: Vér Abel (ThyssenKrupp Presta Hungary Kft.)
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