SZAKDOLGOZAT MELLEKLET
GPS alapi nyomvonalkovet6 tervezése

Szakdolgozat feladat Bencze Balazs villamosmérndk-hallgato részére

A GPS technolodgia egyre konnyebben elérhetd, igy az alkalmazasok egyre szélesebb korében
meriil fel a haszndlata. Egy érdekes, az agrar szférdbol szadrmazo alkalmazas a
nyomvonalkdvetés, vagy mas néven parhuzamos nyomvezetés. Egy nyomvonalkovetd eszkoz
mezdgazdasagi jarmiivek (traktor, kombdjn) vezetdinek nyujt segitséget abban, hogy a
munkavégzéskor a jarmli egyenes vonalban, parhuzamos nyomon haladva, atfedések és
kihagyasok nélkiil jarjon végig egy szantofoldet. A késziilék GPS poziciok alapjan
folyamatosan jelzi a vezetdnek ha a kormanyzéasban korrigalni kell.

Bencze Baldzs szakdolgozatdnak célja az, hogy meglévd hardver eszkdzok felhasznéldsaval
létrehozzon egy olyan nyomvonalkdvetd eszkdz prototipusat, amely a fenti alkalmazast
valdsitja meg.

A feladat két részbdl all, elsé 1épésben egy robosztus algoritmust kell kidolgozni Matlab
kornyezetben, majd masodik Iépésben egy rendelkezésre allo fejlesztdi kartyahoz kell GPS
vevot illeszteni és implementalni a kidolgozott algoritmust a DSP-n.

Fentiek alapjan a szakdolgozat keretében beliil az alabbi feladatokat kel megoldani:
- Tekintse at a kereskedelmi forgalomban kaphaté nyomvonalkdvetd rendszereket!

-  MATLAB koérnyezetben dolgozza ki a nyomvonalkdvetd algoritmust! Ez legyen
alkalmas egyenes vonal kdvetésére, majd foldteriilet bejarasara!

- Mutassa be a felhasznalt hardver eszkozoket!

- Tervezze meg a nyomvonalkovetd alkalmazas megvaldsitas szoftver
rendszertervét Ggy, hogy a prototipus PC-r6l soros porton keresztiil vezérelhetd
legyen, illetve hangjelzéseket adjon a fejlesztdi kartya audio kimenetén!

- A nyomvonalkdvetd algoritmust magaban foglalé alkalmazast implementalja az
ADSP-BF537 EZKIT Lite fejleszt6i kartyan C nyelven!

- A rendszer miikoddképességét valds mérési eredményekkel igazolja!
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