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A GPS technologia egyre konnyebben elérhetd, igy az alkalmazasok egyre
szélesebb korében meriil fel a hasznalata. Egy érdekes, az agrarszférabol szar-
maz6 alkalmazas a nyomvonalkdvetés, vagy méas néven parhuzamos nyomvezetés.
Egy nyomvonalkévets eszkoz mezdgazdaséagi jarmuivek (traktor, kombajn) veze-
tGinek nyudjt segitséget abban, hogy a munkavégzéskor a jarmi egyenes vonalban,
parhuzamos nyomon haladva, atfedések és kihagyasok nélkiil jarjon végig egy
szantofoldet. A késziilék GPS poziciok alapjan folyamatosan jelzi a vezetdnek,
ha a korméanyzasban korrigalni kell. A feladat két részbdl all.

Egyik részben nyomvonalkévetd algoritmust kell kifejleszteni, — elGszor MAT-
LAB koérnyezetben, majd — DSP-re implementalni. A feladat egyenes vonala
mozgéas biztositasa, igy két felvett referenciapontra illesztett egyenes mentén
haladunk. Mozgasunk soran minden aktuélis poziciénk tavolsagat kiszamitjuk
az egyenestdl, igy kapjuk meg a hibét, amelyet korrigalni kell. Meg kell ismer-
kedni az ilyen kis tavolsagok eképpen valé méréseinek nehézségeivel, a mérési
pontatlansig cstkkentésével. A feladathoz felhasznalandé DSP kartya LED-
soraival, illetve nyomoégombjaival biztositani kell egy "interfészt” a felhasznald
és a program kozott, azaz sziikség van a referenciapontok felvételére, a mérés
megkezdésére, illetve a mérés tjrakezdésére.

Ugyanakkor biztositanunk kell egy szintilleszt§ dramkdrt a GPS vevs egy-
ség, illetve a jelfeldolgozo processzor kzott, amely elvégzi a sziikséges jelkonver-
ziot. A konverzi6 sziikségessége mogott legnagyobb mértékben a vevibdl érkezd
jel elégtelen fesziiltségtartoménya all. Emellett az aramkor stabilizalt tappal
ellatja a GPS vevét, amelyre azért van sziikség, mert 12 V-os akkumulatorrél
iizemelve a GPS vev$ dramkorei kirosodhatnak. A masik részben ennek az
dramkornek a teljes korii megtervezése, és beépitése a feladat.



