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Személykovetd berendezés tervezése
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A GSM halo6zatok utdobbi néhany évben tortént nagyardnyu fejlddése mara lehe-
tové tette azt, hogy egy alkalmas GSM modemmel szinte barhonnan elérhetd az
internet. Egy ilyen modem mar 10$-20$-0s aron beszerezhetd és a kapcsolodo
mobil szolgaltatasok 4ra is barki szaméara megfizethetd. Ebbdl adoddan 1étrejo-
hettek olyan mobil eszk6zok, amelyek alkalmasak az altaluk mért adatokat bar-
honnan tovabbitani egy szerver felé.

Az 6nallo laboratériumi munkam célja egy olyen eszkdz megtervezése volt,
amely egy személy helyzetérdl és allapotardl informacidt gytlijt, ezutdn ezeket
az adatokat a GSM halozat segitségével egy szervernek elkiildi. A szerveren
futd program a beérkezd adatokat feldolgozza, archivalja és egy térképen meg-
jeleniti az aktudlis koordinatakat. Ezzel egy olyan szolgaltatds hozhato 1étre,
amely lehetdvé teszi személyek megfigyelését, feliigyeletét. A piacon mar ta-
lalhatok ilyen eszk6zOk. A célunk a szokdsos GPS-GSM 0Osszeallitas kibovitése
tobb szenzor alkalmazaséval.

A tervezés soran elészor meg kellett hatdrozni a késziilék altal nyajtott szol-
galtatdsokat. Ezek utan ki kellett valasztani a sziikséges alkatrészeket. A
mikodéshez minimdalisan sziikséges elemeken kiviill a kapcsolasi rajzban
szerepelnek még fejlesztést segitd visszajelzések, bovitdportok és az dramkort
védé egységek. A NYAK tervezése soran figyelembe kellett vennem a GSM
modul nagy dramfelvételét, a GPS modul elhelyezésének feltételeit, az dramkor
szamara kivalasztott doboz kialakitdsat. A kapcsolasi rajz ¢és a nyakterv
elkészitéséhez az Altium Design Exproler programot hasznidltam. A GPS modul
antenna bemeneténél impedanciaillesztésre volt sziikség. Ehhez az Agilent
AppCAD programot hasznaltam. A NYAK lap legyartisa- és az alkatrészek
beforrasztasa utan az aramkort felélesztettem. Megirtam a tesztprogra-mokat
melyek a beliltetett alkatrészek miikodését vizsgaltdk és soros porton debug
izeneteket kiildtek, tovabba a GPS antenna illesztést is tesztelték. Ezek sikeres
futtatdsa utdn, megkezdtem az UC3B SOFTWARE
FRAMEWORK API beallitasat. Felélesztettem az
SPI, USART, Power Management, GPIO, INTC
(INTerrupt Controller) ¢és EIC (Externallnterrupt
Controller) szoftvermodulokat ¢és megkezdtem a
gyosulasmérd API megirdsat. A programok megira-
sdhoz az AVR32 programot hasznédltam. Tovab-
biakban feladat a Dataflash szoftvermodul 2z é-lkhész?ilt AramkSr
¢lesztése, és a GSM API megirésa.




