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A GSM hálózatok  u tóbbi  néhány évben  tör tén t  nagyarányú  fe j lődése  mára  lehe -
tővé  te t te  az t ,  hogy egy a lka lmas  GSM modemmel  sz in te  bárhonnan  e lérhe tő  az 
in terne t .  Egy  i lyen  modem  már  10$-20$-os  áron  beszerezhető  és  a  kapcsolódó 
mobi l  szolgá l ta tások  ára  i s  bárk i  számára  megf ize the tő .  Ebbő l  adódóan  lé t re jö -
het tek  o lyan  mobi l  eszközök,  amelyek  a lka lmasak  az  á l t a luk  mér t  ada tokat  bár -
honnan továbbí tani  egy szerver  fe lé .   
Az  önál ló  labora tór iumi  munkám  cél j a  egy  o lyen  eszköz  meg tervezése  vol t , 
amely  egy  személy  he lyze térő l  és  á l lapotáró l  információ t  gyűj t ,  ezután  ezeke t 
az  ada tokat  a  GSM  hálózat  segí tségével  egy  szervernek  e lküld i .  A  szerveren 
fu tó  program a  beérkező  adatokat  fe ldo lgozza ,  a rchivál j a  és  egy  térképen  meg -
je len í t i  az  ak tuál i s  koordinátákat .  Ezzel  egy  o lyan  szolgál t a tás  hozha tó  lé t re , 
amely  l ehetővé  tesz i  személyek  megf igye lésé t ,  fe lügyele té t .  A  p iacon  már  ta -
lá lha tok  i l yen  eszközök.  A cé lunk  a  szokásos  GPS-GSM  összeál l í tás  k ibőví tése 
több szenzor  a lka lmazásáva l .
A tervezés  során  e lőször  meg  kel l e t t  ha tározn i  a  készülék  á l ta l  nyúj to t t  szol -
gá l ta tásokat .  Ezek  u tán  k i  ke l le t t  vá lasz tan i  a  szükséges  a lka t részeke t .  A 
működéshez  min imál isan  szükséges  e lemeken  k ívül  a  kapcsolás i  ra jzban 
szerepelnek  még  fej lesz tés t  segí tő  v isszaje lzések ,  bőví tőpor tok  és  az  áramkör t 
védő  egységek.  A  NYÁK  tervezése  során  f igye lembe  kel l e t t  vennem  a  GSM 
modul  nagy áramfe lvéte lé t ,  a  GPS modul  e lhe lyezésének  fe l t é te le i t ,  az  áramkör 
számára  k ivá lasz to t t  doboz  k ia lak í tásá t .  A  kapcsolás i  ra jz  és  a  nyákterv 
e lkész í téséhez  az  Al t ium Des ign  Exproler  programot  haszná l tam.  A GPS  modul 
an tenna  bemeneténél  impedancia i l lesz tés re  vol t  szükség .  Ehhez  az  Agi lent 
AppCAD  programot  használ t am.  A  NYÁK  lap  legyár tása-  és  az  a lka t részek 
befor rasz tása  u tán  az  áramkör t  fe lé lesz te t tem.  Megír tam  a  tesz tprogra-moka t 
melyek  a  beül te te t t  a lka t részek  működésé t  v izsgál ták  és  soros  por ton  debug 
üzeneteket  küld tek ,  továbbá a  GPS antenna  i l l esz tés t  i s  tesz te l ték .  Ezek s ikeres 
fu t ta tása  u tán ,  megkezd tem  az  UC3B  SOFTWARE 
FRAMEWORK  API  beál l í tásá t .  Fe lé lesz te t tem  az 
SPI ,  USART,  Power  Management ,  GPIO,  INTC 
( INTerrupt  Contro l l e r )  és  EIC  (Ex ternal In ter rupt 
Contro l l e r )  szof tvermoduloka t  és  megkezdtem  a 
gyosulásmérő  API  meg írásá t .  A programok  megírá-
sához  az  AVR32  programot  használ tam.  Továb-
biakban  fe lada t  a  Dataf lash  szof tvermodul 
é lesz tése ,  és  a  GSM API  meg írása .   Az elkészült áramkör


