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El6zmény

= Onallé labor 1 téma

= Cim: Tolatokamera és radar fejlesztése Raspberry
pi 3 segitsegével
o Feladat: M(koddképes tolatast (vezetést) tamogato
rendszer 6sszeallitasa

o Sajat feladat:
» Kamerakép streamelése Android
applikaciora
o Két iranyra valt szét:
» Képfeldolgozas (Kristof)
e Tavolsagmérés (Tamas)
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Feladatok

= A hallgato feladata a mar el6z6 témakorben érintett tolatdradar
mélyebb szintd megértése, tesztelése és tovabbfejlesztése egy
mikrokontrolleres kornyezetben. A feladat soran a hasznalt
szenzorok 0Osszehangolasa és a mért eredmények kiértékelése,
illetve egy real-time grafikus megjelenitése a cél.

o 1. Feladat: Ultrahangos szenzor pontossaganak a mérése és
tesztelése

o 2. Feladat: Készitsen egy valoszinliségi informaciot tartalmazo
adatsort

o 3. Feladat: Tesztelje a kidolgozott eljarasokat egy prototipus
rendszeren

o 4. Feladat: Tobb szenzor 6sszehangolasanak a lehetGsége

- Meéréstechnika és L.
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Osszeallitas

= Mikrokontroller: Arduino uno
= 2 db Servo motor

= Ultrahangos szenzorok: 2 db HC-SR04
= Kiegészitdk: jumper kabelek, breadboard

- Meéréstechnika és L.
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Ultrahangos szenzor

= HC-SR04
= Adatlap alapjan:

o Range: 3cm —400cm

o Pontossag: 3 mm

o 40 kHz impulzus

o Mérési szog: 15°

= Kérdeés: lgazak az adatok?

o Range: igaz, akar tobb is (~4,7 m)
o Pontossag: valtozd, 1 — 5 mm a szorasa, de volt akar 1,5 cm is
o Méreési szog: kicsit kevesebb, 13° - 14°

o Ezen kivil tovabbi kérdések is vannak

- Meéréstechnika és L.
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1. Feladat

= Ultrahangos szenzor pontossaganak a mérése és
tesztelése

- Meéréstechnika és L.
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1. Feladat

1. mérés: 2. mérés:
mérési adat\AT [ms]: 1 10 50 100 | 200 mérési adat\AT [ms]: 1 10 50 100 200

1. 2239,06 2239,11 2238,85 223890 2239,66 1. 5,31 4,80 4,90 5,21 4,80
2. 2239,06 223890 2238,82 223899 2239,50 2. 5,31 5,31 4,90 5,31 4,90
3, 2238,99 2239,14 2238,83 223897 2239,48 3, 6,65 4,90 4,90 4,80 4,90
4. 2239,00 2239,09 223875 2239,40 2239,06 4. 5,21 4,90 4,80 5,33 4,90
5. 2239,14 2238,83 223882 2239,12 2239,02 5. 5,21 4,90 4,90 4,80 4,90
6. 2238,83 223882 223885 2239,36 223895 6. 5,31 4,80 4,90 5,31 4,90
7. 2239,02 223890 223866 2239,55 2239,07 7. 5,31 4,90 4,80 4,92 4,90
8. 2238,94 223873 2238,87 2239,48 223888 8. 5,31 4,80 5,31 4,90 4,89
9, 2239,00 223876 223885 2239,30 223882 9, 5,21 4,90 4,90 4,90 4,80
10. 2239,18 2238,70 2238,68 223924 223888 10. 5,21 4,92 4,80 4,90 5,21

4tlag mérés [em]{ 2239,02] 2238,90] 2238,80] 2239,23] 2239,13 4tlag mérés [cm: 5,40) 4,91 4,91 5,04] 4,91
valds [cm]: 1 valds [cm]: 3
Eltérés [cm]] 2238,02] 2237,90] 2237,80] 223823 2238,13 Eltérés [cm]: 2,40) 1,91 1,91 2,04 1,91

= Tobb mérési pont vizsgalata
= Mérési adatok tablazata (6sszesen 7 mérés)

- Meéréstechnika és .
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1. Feladat
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1. Feladat
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1. Feladat

= Hibas adatok szlirése = Hampel Filter

Adatok szirés nélkiil
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1. Feladat

= Hibas adatok szlirése = Hampel Filter

Adatok Hampel szliréssel
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2. feladat

= 40 cm-es meéres kicsit jobban elut, mint a tobbi

= Készitsen egy valdszinliségi informaciot tartalmazo
adatsort

5 mérés: Normalis eloszlas slirliségfiiggvénye
mérési adat\AT
[ms]: 1 10 50 100 | 200
1. 39,36 39,41 39,00 39,01 39,48
2. 39,46 39,41 39,41 3891 39,05
3, 39,46 39,41 39,01 39,01 39,05
4. 39,46 39,46 3891 39,01 39,06
5, 39,48 39,41 39,00 39,03 39,03
6. 39,36 39,30 3889 39,41 39,48
7. 39,48 39,42 39,00 39,30 39,06
8. 39,46 3891 39,01 39,41 39,48
9, 39,46 39,41 39,00 39,01 38,94
10. 38,94 39,34 39,00 39,03 38,94
tlag mérés [cm]]  39,39] 39,35 39,02 39,11 39,16 - _
valds [cm]: 40 38,4 38,5 38,6 38,7 38,8 38,9 39 39,1 39,2 39,3 39,4 39,5 39,6 39,7 39,8 39,9 40 40,1
Eltérés[em]] 061 -065] -098 089 -0s4 TAVOLSAG [CM]

- Meéréstechnika és .
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3. Feladat

Tesztelje a kidolgozott eljarasokat egy prototipus
rendszeren

= Eddigisigaz volt, hogy meg kellett 6ket épiteni +
programozni

= Az els6 2 feladathoz elég volt csak az Arduinot
= 3.-4. feladathoz sztikség volt a Processing 3-ra

= Java alapu programozas =2 ,konny(” benne grafikus
dolgokat lekddolni és megjeleniteni

" Processing 3 jol 6tvozi a soros porton érkez6 adatok
fogadasat/feldolgozasat és ezek adatokhoz grafikat
késziténi

- Meéréstechnika és .
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3. Feladat

- Meéréstechnika és L.
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4. Feladat

= MU{kodik ez tobb szenzorral is?
= Kicsit nehézkesebb a feldolgozas
= |Lassabb lett a rendszer

= Viszont:
o Egy szenzor csak relative sik fellletet ,1at”

o Tobb szenzorral akar kedvezotlenebb feltletekrol is
jobb képet kaphatunk = javitja a detektalast.

- Meéréstechnika és L.
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4. Feladat

- éréstechnika és L.
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Osszefoglalds

= Az el6z6 féléves téma folytatasa azért tobb
kérdést is felvet:
o Hogyan integralhato 0ssze a masik projekttel?

o Hogyan hozhatunk |étre egy tapegysegtol és
pc/laptoptdl figgetlen rendszert mindezek
mukodtetésére?

o Hogyan adhatjuk tudtara a soférnek az adatokat?

e Grafikusan?

* Hangjelzéssel?
e Stb.

- Meéréstechnika és L.
© BME-MIT 2019 M Informacios Rendszerek 17 f0||a
Tanszék



K&szondm a figyelmet!

- Meéréstechnika és —
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