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Hiba, e (ELMS), M=1500, N=30720, mu=0.00013333
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Cél: Hosszu adatsor szlirése FIR sz(irovel

L M-1
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M L-1 Vie(t) = IFFT{FFT{x; ()} - FFT{h(0)}}
hk(t) [h(t) | 000..000 |
L F
z(t)] | | |
5 M-—1
yn(t)! V222

__________________________________________________________________________________________________

20



OLA

* Az Adaptiv szlirOk esetén a kimenten elvarjuk
hogy folyamatosan legyen eredmény!

* Megoldas: Az OLA feldolgozasat modositjuk

Yk(t) Neconv Kconv Nepr
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Teljes OLA eredmény, L=200, M=100, MN=800
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