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A feladat soran egy elektronikus mérleg jelfeldolgoz6 egységét kellett megtervezni és implementalni. A mérleg
nyuldsméré bélyegeket tartalmazé méréhid segitségével érzékeli a mérendd tomeget. A feladata a nydlasmérd
bélyegekbdl 4ll6 hid gerjeszt6 jelének elGéllitasa, és a hid kimendjelének feldolgozasa. A feladatot egy Analog
Devices altal gyartott, ADBF-537 tipusu jelfeldolgozé processzort tartalmazé jelfeldolgozé kartya segitségével kellett
megoldani.

A hid meghajto jelét a DSP adja ki a jobb hangkimenetén. A jel szinuszos jellegli, mivel egy levalaszté transzformator
volt a kartya és a mér6hid kozott. Pillanatnyi értékének szamitasa beépitett fiiggvénnyel torténik, frekvencidja 6 kHz.
A kimeneti jel 16 biten van szamolva.

A hidkimenet egy erdsit6 utan jut a DSP jobb hangbemenetére. A bemeneti 16 bites jel a4t van konvertalva 32 bitessé,
mivel sziikség volt a pontosabb &brazoldsra a kés6bbi szamitdsok soran. Ezutan torténik a jel feldolgozéasa. A
szinuszos kimeneti jel amplitiddja egy burkol6édemodulator segitségével van szamitva. El6szor egy 200 tap-es sima és
egy ugyanilyen fokszamu Hilbert-sziirén halad keresztiil a jel parhuzamosan. A Hilbert sz{ir6 90°-ot forgat a jel
fazisan, igy a szinuszbol koniszusz lesz. Ezek utdn mindkét részjelet négyzetre emeljiik, Osszeadjuk, majd
négyzetgyokot vonunk bel6le és megkapjuk a pillanatnyi amplitidot.

Sajnos a beéllitott sziir6k nem idealisak, ezért sziirés utan a jelben maradt még lengés, amit exponencialis atlagolassal
simitottam. A miivelet soran az 1j tag stilya 0.0001, igy a beallasi id6 200 ms.

A szoftver 2 féle izemmodba futhat: 1.) Folyamatos mérés

2.) Kalibracié

A vezérlés a DSP gombjainak segitségével torténik. Kalibraci6 soran az el6re meghatarozott szamu és sulyu kalibralo
sulyt kell felhelyezni, majd nyugtazni. A mérési pontokat egy kiils6 fajlb6l olvassa be a program igy a kalibracio
konnyen konfiguralhat6. Az utolsé felkeriilése utan a program egy els6foku gorbét illeszt a mért pontokra a legkisebb
négyzetek modszerét hasznélva.

A konnyebb hasznalhatésadg érdekében van beépitve PC-s interfész. A DSP soros porton keresztiil kommunikal a
szamitogéppel, igy HyperTerminal-on kévetheté a miikddés. Folyamatos mérés soran az aktudlisan mért érték 1athatd
a képerny6n. Kalibraci6 esetén az ablakban megjelenik, hogy éppen hany g-nyi silyt kell felhelyezni. A kalibraci6
vége utdn ismét folyamatos mérési allapotba keriil a rendszer.



