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A klarinét

* Nadnyelves hangszer ke
* HOSSz: 67 Ccm (Toneholes)
* Alaphang: B




A csO

Hullamegyenlet a nyomasra (p):
62p: 10°p
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Megoldasa:

p=p (x—ct)+p (x+ct)

Waveguide moddszer: p* hullam, p~ hullam
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A csO

Henger esetéen az atvitel:
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A kOrte

Részben reflektal, részben sugaroz:

Komplementer szurbpar

Atalakitas diszkrét id6be: bilinearis transzformacio
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A nad fizikaja
Kvalitativan

Gerjesztées: legnyomas

A nad maximalis kitéreése nyugalmi helyzetbOl
~0.4-0.6 mm

Modell: nyomas-vezérelt szelep




A nad fizikaja

« A gerjesztés (p,,) hatasara elindul egy nyomas
a csoOben.

* A gerjeszto nyomas bezarja a fuvokat.
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A nad fizikaja
* A csO végén negativ reflexid, negativ nyomas indul

ViSSsza.

* A negativ nyomas azonos irdnyu erovel hat, mint a
gerjesztdé nyomas, igy nem nyilik a favoka.

» Avisszaerkez0 nyomas teljes pozitiv reflexiot
szenved.
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A nad fizikaja
 Anyomas a csO vegen ismét negativ reflexiot

szenved.

* Visszaerve mar a gerjesztdo nyomas ellen fejt ki
erot — kinyilik a fuvoka.

 Majd kezdodik eloral a folyamat.
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Stacionarius nad modell

 Nyomaskulonbsegtol fliggo reflexids tenyezo

mukodteti. ) .
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Dinamikus nad modell

Nad: rezg0 test
Csillapitott rezgés egyenlete:

d’ x A
——+2 —+(x) X—X,)=Ap-—
~a+2Co (X=x,)=Ap-—

LevegOaramlas (U) egyenlete; szarmazas: Bernoulli egyenletek,
Newton tv.
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Megoldas: iteracios modszerekkel
- ElGrelépb Euler
- Hatralép0 Euler

Stacionarius modell: %:0



P/Pmax

Jelalakok
» Allandosult allapot

Kimeneti jelalak
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Jelalakok

e Tranziens

Stacionarius modell
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Hogyan tovabb?

_yukak, billentyldk modellezése

KOrte atvitelenek meghatarozasa meréssel

Zenesz szajanak modellezése
Implementalas C nyelvre
Real-time mukddés PC-n vagy mikorvezérlon



K0szOonom a figyelmet!
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