kus lokalizaciés haldézat ki
szenzorhalézattal

Készitette: Malyusz Anna

Konzulens: Orosz Gyorgy

BME-MIT
Budapest 2012. december 16.

—



Ad-hoc telepitésit halézat: nem elore
meghatarozott elrendezés

Tobbszinti hal6zat

Elerhetd szenzorok detektalasa
Véletlenszeri elrendezés
Kiesés kezelése
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» Alapkartya és szenzorkartya
- (MPR2400)
> ATMega 128 8 bit, 7.3728 MHz
> Radiés IC (CC2420):
2400 - 2483.5 MHz ad0-vevl ... o s
250 kbps adatétviteli sebesség = S, =
» Programozo kartya ' '
° Soros interfész

ISP leds

MICA2 connector

MICA2DOT connector”  Mote JTAG connector



TinyOS operacios rendszer

beagyazott operacios rendszer vezetéknélkiili
szenzorhaldzatokhoz

Kapcsolodo programnyelv: NesC
komponens-alapu
eseményvezérelt

MatLab
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Két tipus:
Bazis node - kapcsolat a PC-vel
Altalanos céli node-ok

Azonositas harom lépésben
3 Uzenettipus - 3 interfész
felderités (E),
bejelentkezés (C),
visszaigazolas (A)



Informacid az azonositott
node-okrol
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Lokalizaci6 akusztikus jelekkel
Lokalizaci6 négy lépésben
4 izenettipus - 4 interfész
Lokalizacio kezdeményezése (R - Request),
Lokalizaciés radiojel (B - Beacon),
Lokalizacios eredmenyek lekérdezeése
(G - GetSoundData)
Lokalizacios eredmenyek kiildése (M)
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Lokalozaciés mérés, adatgydjtés

PC

node

2. szintd / / /

node

Mérési eredmények | 1,7 [n.
n blokkban
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Felderito és lokalizacios tizenetek kiilldése
Bazis feldl érkezo uizenetek kezelése
Informacid a szenzorokrol

Uzenet Gtvonalanak meghatarozasa
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A félév attekintése
Lokalizaci6 a tobbszinti hal6zatban
Felhasznaldéi interfész kialakitasa MatLab-ban
Kitekintes
2D-s mérések multi-hop halozattal
Mozgo6 node detektalasa, utvonalszamitas
Meéresek pontositasa



Koszonom a figyelmet!



