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A feladat soran egy korabban elkésziilt akusztikus lokalizacidés rendszer keriil
tovabbfejlesztésre. E16z6 félévben megvalosult a hdldzatban résztvevd egységek azonositésa,
¢és fa-struktiraba szervezédése. Ebben a félévben az eddig kétszereplds méréseket kellett a

tobbszintli halozaton megvalodsitani, és kibdviteni tobbszereplOsre.

A feladat megvalositasa Berkley Micaz MPR2400 tipusu szenzorokon tortént. Az
eszk6zokon TinyOS operdcios rendszer fut és NesC nyelven programozhaték. A PC és a

motok kozott egy programozoéi kartya teszi lehetévé az informaciokozlést soros porton.

A mérés tobb 1épésben torténik. A PC feldl kezdeményezhetd, kiilon beéllitva az ado
¢és vevok kilétét. A mérést a mérésben résztevo node-0k mar a PC-t6l fiiggetleniil végzik el,
az eredményeket eltarolva. Mig a korabbi rendszerben minden mintat kdzvetlen a mérés utan,
egyenként kiildott el a vevd node, most a mintak PC altal vezérelt lekérdezése torténik, és a

mintdk csomagokban érkeznek.

Az eddigi nehézkes, HyperTerminal felhasznalasaval torténé kommunikacio helyett, a
PC és szenzorok kozotti kommunikacio MatLab-on keresztiil valosul meg. A node-okat az
explorerNode osztaly objektumaiként modellezziik. A vezérlés kényelmesebbé tételéhez

felhasznalodi interfész kerult kialakitasra.

A félév soran tovabbfejlesztett rendszer alkalmas az elérhetd node-ok azonositasara,

tobbszereplds mérések végzésére, a mérések eredmeényeinek vezérelt lekérdezésére.



