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A fe ladatom egy v iszonylag  o lcsón  beszerezhető  GPS vevő  (Globalsa t  BR-
355)  pontos í tása  vol t .  A fe lada thoz  adot t  vol t  az  Analog Devices  
gyár tmányú ADXL202 2-d imenziós  gyorsu lásmérő .  
 
Az  önál ló  labor  során  v i sszafe j te t tem a  gyorsulásmérő  keze lő i  fe lü le tének  
LabVIEW forráskódjá t ,  ebbő l  megtudtam az  ada t lekérdezés  módjá t  és  
é r te lmeztem a  küldöt t  ada tokat .  A fe lada t  során  a  GPS vevő  á l t a l  mér t  
é r tékeket ,  melynek mintavé te l i  f rekvenciá ja  1  Hz ,  in terpolá lnom kel l  a  
gyorsulásmérő  mintavéte lezés i  f rekvenciá jának  megfe le lően .  Meg 
oldot tam a  koordináta t ranszformáció  problémájá t  (a  gyorsulásmérő  
koordináta- rendszere  nem egyezik  meg a  legtöbb ese tben a  fö ldra jz i  
koordiná tarendszerre l ) ,  és  megvalós í to t tam PC-s  MATLAB környezetben  a  
f iz ika i  törvények a lapján  fe lép í te t t  rendszermodel l t ,  a  d iszkré t  ide jű ,  
r ekurz ív  Kálmán-szű rő t  és  az  ahhoz  szükséges  c i rkulár i s  buf fer t  és  
kovar iancia  számí tó  a lgor i tmust .  
 
További  fe j lesz tés i  lehe tőség  a  pontos í tás  mintavéte lezés  ide jében tör ténő  
számí tása  (onl ine  mód) .  A gyorsu lásmérő  pontosságát  i s  l ehetne  jav í tani  a  
magasságkülönbségbő l .  A gyorsulásmérő  é r tékei t  szű rn i  i s  ke l l ,  ezen  az  
e l já ráson i s  lehe tne  jav í tan i  (a  je len leg  magvalós í to t t  a lgor i tmus  
fe lü lá teresz tő  szű rés t  és  á t lagolás t  ta r ta lmaz) .  A GPS vevő  i s  t a r ta lmaz  
pontosságra  vonatkozó adato t  (HDOP,  azaz  Hor izonta l  Di lu t ion  Of 
Prec i s ion) ,  a  sú lyozás  során  ez  i s  
f igye lembe vehető .  A 
megvalós í to t t  a lgor i tmus  akár  
beágyazot t  környezetben  is  
fu t ta tha tó ,  megvalós í tha tó  (μC,  
DSP,  FPGA).  A Kálmán-szű rőnek 
lé tez ik  egy speciá l i s  S teady Sta te ,  
azaz  á l landósul t  á l lapota ,  ennek 
a lka lmazhatósága  i s  
megvizsgá landó a  továbbiakban.  


