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BEVEZETES

Simonyi Karoly szakkollégium LEGO és
robotika kor

NXT

Cél:
Valasztott eszkoz specialis szenzorokkal torténo
kiegészitése
Az el0z6 féléves munka eredményének
felhasznalasa



A FELADAT

Adatok feldolgozasa és felhasznalasa

Szenzorillesztés

Kommunikaciod biztositasa

Protokollok megismerése és implementalasa
PC-n torténo feldolgozas
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szenzor kiegészitd NXT PC
modul
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AZ NXT

Py

LEGO robotépitdo készlete
Nagyon elterjedt
Kivald tamogatottsag

Csomag tartalma:
Kdzponti egyséeg
Szenzorok
Motorok
Epitéelemek

Programozas tobb

nyelven, koztuk
NXC-ben




KIEGESZITO SZENZORMODUL
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NXT-hez tervezve
Tap
Beépités
Tobb szenzor kezelése
idomultiplex modon
Szenzorértékek feldolgozasa

Szenzorok tapfeszultségének kapcsolasa
Energiatakarékossag

Lényegében barmilyen haromlabu szenzorral
képes egyuttmikodni - bizonyos keretek kozott
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Sharp infras tavolsagmeérok:

KUlonbdzo méréstartomannyal
4-30 cm (2D120X)
20-150 cm (2YOAO2)
15 cm-es kapcsold (2D150A)

Mérési pontossag jelentods javulasa az
ultrahangoshoz viszonyitva
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12C KOMMUNIKACIO

Az AVR és az NXT kozott [2C buszon keresztul
torténik a kommunikacio
Soros, kétvezetékes kommunikacios protokoll
Adat és orajelvezeték
Master-slave tipusu

Esetunkben az NXT allanddo master

A mikrokontrollert ennek megfeleloen kellett
programozni

Az NXT a buszra csatlakozd eszkozoket egy kulso
memoriateruletként kezeli, egy bizonyos cimre torténo
irassal egy adat beolvasasat jelzi



12C KOMMUNIKACIO

Az 12C kommunikacio implementalasa komplex
feladat volt

Dokumentaciok és a protokoll tanulmanyozasa

NXT-n futdé program, mely 1°C kommunikaciot hasznal

Magas szintl programozasra tervezték, az ingyenesen
elérheto fejlesztokdrnyezetek az alsdbb szinteket tulsagosan
elfedik

Oszcilloszkopos mérések
Ultrahangos szenzor
Mikrokontroller
Kodimplementacio az AVR-en
Megszakitaskezeléssel megvaldsitott
Szenzorértékek feldolgozasa

UART interfészen keresztuli debugolas



a4 ~

MATLAB PROGRAM w = W

NXT toolbox felhasznalasaval

USB-re csatlakoztatva képes kommunikalni az NXT-
vel

Valos ideju adatfeldolgozast valosit meg

Szenzorértékek folyamatos
megjelenitése egy csuszo-
ablakban

Tavolsag a mintak
fuggvényében
Motorvezérlés

Mintak




AZ ADATFOLYAM

Szenzor
Beolvasas

Mikrokontroller
AD atalakitas (10 bit)
Kodolas: 2 byte-ban lehet kikuldeni
5-5 bitre bontas és sajat azonosito

Az azonosito az elveszett
csomagok kiszurésére szolgal

NXT

|2¢c-n keresztll kapta az adatot
PC

USB-n keresztuli NXT vezérlés

MATLAB-ban torténé adatfeldolgozas
a csomagazonosito vizsgalataval




A szenzor erteke;

16
Mintak




TERVEK

Kiegészito szintillesztd modul
Pontosabb szenzorolvasas
Eltérd referenciafeszultségl szenzorok hasznalata

Modul Ujratervezése
MéretcsOkkentés
Tobb szenzor kezelése
Kllso tapellatas
Szoftverfejlesztés
Szenzorérték korrigalasa a tapfeszultség fuggvényében
Hamis szenzorértékek kiszurése
Valos ideju robotiranyitas megvaldsitasa
Valos idejl feltérképezés
Tovabbi informacio kddolasa az Uuzenetekbe
Vezeték nélkuli kommunikacio megvalositasa (bluetooth)
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KOSZONOM A FIGYELMET!



