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I Bevezetés

» Miért Python?

- Ingyenes
Nyilt forraskodu
Platform fluggetlen
Letisztult felépités
Ertelmezdé-interpretalt szkript nyelv
MATLAB szeru szintaxis
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» Hatranyok:
- Sebesség




I Adatgyljtés

- Jelfeldolgozashoz kotheto alapfeladat:
adatgyujtés

~ Lehetoségek:

- Elore gyujtott adatok
- Hangkartyarol beolvasas

» Cel:
- Picoscope segitségevel adatok
- begyujtése X
- tarolasa

- Elonyei: & S o
_4

- nagyobb mintavételi frekvencia
- DC csatolas T
- Sokféle beallitasi lehetoség ChB

Arbitrary waveform
generator




I Python modulok

> Mik azok a modulok?

» Matplotlib
- MATLAB-szerU abrazolas
- Grafikonok megjelenitése, szerkesztése

» Ctypes
> C konverizio
> C tipusok tamogatasa
- DLL
- Tipuskonverziok
- Figgvenykonverziok




I Oszcilloszkép izemmébdok

~ Négy féle mintavételi mod:
- Block mode
- Rapid block mode

Oszcilloszkép -PC kapcsolodas:

Fvaltozok deklaralasa

®) ETS mOde gerialHullTermStr = HNone
. c handle = c intlé() #1€ bite=s egesz
- Streaming mode PICO STATUS = c byte() #signed chas
print "opening device"

> Va,,IaSZtOtt BIOkk méd PICO STATUS = mydll.ps2000aCpentnit (

byref (c handle),

O DLL bEOlvaSésa SEIiElH'.JllTEIH.StI:I
- Alkalmazas-APlI kommunikacio
- Figgvények hivasa

fpicoscope dll file kbeolvasiasa
mydll = windll.LoadLibrary (" “WProgram Files (x86)“\Pico Technolo YWPicoScopes \ WE52000a.d11™)

> Oszcnloszkop PC kapcsolodas




I Bedllitadsok

PICC STATUS = mydll.ps2000aSetChannel |
c_handle,

> Csatornak beallitasai:

c_enabled,
C_type,

- Csatorna kivalasztasa: A ch

, , , c_analoglOffset)
- Csatolds tipusa: DC csatolas
o FeSZUItSég tartomény SOmV FICO_STATUS = mydll.ps2000aGetTimebase (

c_handle,
c_timebase,

~ ldoalap beallitasa: S

byref (c_timeIntervallanoseconds),
c_oversanple,

o Kivant mintak szama: 1000 byset (o wansematnn)

- ld6alap: 100millisec e
> Tri g g e r be él I I,tés a: PICO STATUS = mydll.p=2000aSetTriggerChannelDirections (

> Auto trigger _ _channein,

c_channelE,
L] Ve .
R I L( (j c_channelC
aZOn na I eZ eS c_c'nannelD:
c ext
c:aax;




I Blokk yd
PICC STATUS = mydll.ps2000aRunBlock(

> Blokkos beolvasas inditasa + reotpeateigger S

. V4 V4 7 e s ow s ¢ noQfPostTriggerSamples,
> Oszcilloszkdp belsd memoriajaba

c_oversample,

byref (c_timeTndisposedMs),
c_segmentIndex,

PICO STATUS = mydll.ps2000aSetDataBuffer |

> VérakOZéS byref(c ;ﬁ?ﬁifg}”
> PC-s buffer

> Adatok lekérése PC-re

c_bufferlth,
c_segmentIndex,

~ Oszcilloszkop lezarasa

int "Jel abrazolasa"

. Ve

> Ad atO ( k IJ e I Z e S e a=[c_buffer. getitem (i) for i in range (c_bufferlth.wvalue}]
plt.figure(l)

L = array(range (1000} )*0.001

plt.plot(t, array(a)*50.0/32768)

plt.xlabel ("time [s3ec] ")

plt.ylabel ("Amplitude [mV] ")

plt.title("Datca")

plt.gridi)

plt.show()




Mérési elrendezés:

I Kihivasok

» Szukszavu adatlap
- Probalkozasok
- Sok meéres,tapasztalat
- Problémak utanajarasa
- Internetes keresések
» Ctypes korlatai
- Enum nem tamogatott

PO maj'
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I Osszefoglalas

» Python széleskoru lehetosegek
~ Picoscope fejlesztési tamogatasa
> Muko6do adatgyujto alkalmazas

» Tovabbi célok:
»Streaming mod
»Begyujtott adatok altali jel feldolgozasa

K6szdndom a figyelmet!




