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szigorld villamosmérndk hallgato részére
Autondm automodell fejlesztése

Napjainkban az autonom jarmiivek egyre nagyobb szerepet kapnak az ¢élet minden teriiletén.
A kezdeti katonai felhasznalds utdn manapsdg mar a logisztikai, haztartdsi, és egyéb
terlileteken is széles korben hasznaljak a technologiat. Miiszaki szempontbol komoly kihivast
jelent egy ilyen jarmii elkészitése, hiszen O6tvozni kell a valds idejii szabalyzorendszereket
(laterdlis és axialis mozgas), a komplex szenzorfunkcidkat (radar, infravords, ultrahang,
video) és a valos idejii jelfeldolgozd algoritmusokat (objektumfelismerés, uttervezés).
Kiilonosen nehéz feladat a kozuti jarmiivek megvalositidsa, mivel kis hely all rendelkezésre a
manodverekhez (gyors reakciéra van sziikség), valamint komplex kornyezetben, mas
jarmiiveket is figyelembe véve kell kozlekedni.

Jelen feladatkiirds célja egy olyan modellautd létrehozasa, amely onalldan képes korlatozott
kornyezetben mandverek végrehajtdsara. Ehhez kiilonféle szenzorokat hasznal, de a 0
szenzor egy lathat6éfény-tartomanyu kamera (mono/sztereo) lesz. Célunk annak elemzése,
hogy milyen HW ¢és SW architektira alkalmas egy ilyen jarmii létrehozasahoz, mekkora
kapacitasra van sziikség az informaci6 feldolgozasdhoz és tovabbitasahoz a fedélzeti
alrendszerek kozott. Ezért a feladat hangsulya a HW architektira megalkotdsa (részben
rendelkezésre 4ll6 komponensekbodl), és a fobb SW komponensek integralasa.
Részletesebben, a kdvetkezo részfeladatokat kell megvaldsitani:

e Egy egyszerli vezérldegység a rendelkezésre allo autoplatform vezérlésére (DC motor
meghajtasa, kormany szervomotor meghajtasa, egyszerli szenzorok illesztése)

e Valos idejli szabalyozas a gyorsitas/lassitas (lateralis mozgés), €és a kormanyzas (axialis

mozgés) lehet6vé tételére

Nagyteljesitményli vezérld integralasa, 6sszekotése a masik eszkozzel

Nyilt forrasu valos idejii képfeldolgozé rendszer integralasa

Egyszert uttervezd algoritmus kivalasztasa, integralasa

A rendszer funkcionalitisanak demonstralasa egy tesztpalyan, elére meghatarozott

feladat végrehajtasaval.
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