MELLEKLET

Automatikus kddgeneralas MITMOT ARM platformra Matlab-Simulink
kornyezet segitségével

Beagyazott rendszerek tervezésének klasszikus modszere négy részbol all: specifikacio, tervezés,
implementacio és tesztelés. A modszer legnagyobb problémaja az, hogy a specifikacios és tervezési hibak
nagy része csak a legutolso, tesztelési fazisban derdil ki, jelentds koltségeket és késleltetéseket okozva a
projektekben.

Egy lehetséges megoldas a fenti problémara a modell alapu tervezés (Model-Based Design), amelynek soran
a specifikaciot egy legfels6 szinti modell tartalmazza (futtathaté specifikacid), a tervezés a modell
finomitasat jelenti, az implementaciot automatikus kod-generalds valtja fel, mindekézben a tesztelés,
validalas folyamatos. Az eljaras hatékonysagat jelzi, hogy a modszer tobbek kdzott az autdiparban is kezd
egyeduralkodova valni.

crer

megismerése, tovabba egy modell alapu fejlesztokdrnyezet 1étrehozdsa a Matlab-Simulink és a tanszéki
MITMOT rendszer felhasznalasaval.

Konkrét feladatok:

- Ismerje meg a modell alapu tervezés mddszertanat, vizsgalja meg a jelenleg piacon 1évé modellezd és
kodgeneralo eszkozoket.

- Ismerje meg a Simulink, Real-Time Workshop (RTW), és a Real-Time Workshop Embedded Coder
(RTW-EC) integralt fejlesztokornyezetet.

- Ismerje meg a tanszéki 32-bites MITMOT rendszert, és a rajta futé eCOS operacids rendszert.

- Tanulmanyozza a beagyazott eszkozperiféridk modellezési lehetdségét Simulink kornyezetben (S-
fiiggvények).

- Tanulmanyozza az egyedi kodgeneralas lehetoségét a TLC nyelv segitségével.

- Készitsen a Simulink kornyezetbe egy, a MITMOT-rendszerhez tartozo, modell-konyvtarat, amelynek
segitségével modellezhet6k a MITMOT rendszer egyszeri perifériai.

- Készitsen egy integralt kornyezetet, amelynek segitségével az elkésziilt modellbél kod generalhato a
MITMOT rendszerre.
- Demonstralja a rendszer miikodését egy egyszerii példaalkalmazassal.
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